Eigenschafien S-Track und programmierharer S-Track

Trapezgewindespindel

Merkmale

* Die Endschalter werden vom Hersteller auf den
maximal zuléssigen Hub des Aktuators eingestellt.

e Strom und Temperatur des Motors werden jederzeit
Uberwacht, und der Motor wird zum Schutz der
Bauteile bei Uberhdhten Werten vom Strom getrennt.

o Uber den formgegossenen, 8-poligen Steckverbinder
stehen mehrere Ein- und Ausgabe-Standard-
funktionen zur Uberwachung der Funktion des
Aktuators zur Verflgung.

e 0-10 V DC Positionsausgabe hélt die Position
des Aktuators linear nach, erhaltlich mit vielen
verschiedenen Spannungen und Stromstarken.

Bis zu 1779 N (400 |bS.) Nennlast ¢ Hubgrenzenausginge zeigen an, wann der Aktuator

Bis zu 25.4 mm (1 ZO")/S Verfahrgeschwindigkeit die voll eingefahrene und voll ausgefahrene Position
’ erreicht hat.

Die neuen elektrischen Aktuatoren der Baureine S-Track wurden auf bessere ¢ Diese Ausgange kénnen unabhangig voneinander
Steuerung und leiseren Betrieb in Anwendungen mit normaler Belastung auf ,aktiv-low” und ,aktiv-high” werkseitig eingestellt
ausgelegt, darunter Anwendungen im medizinischen und industriellen Bereich, ~ Werden und sind flr bis zu 1 A ausgelegt.

bei Rasenpflege und Gartenbau und fir Freizeitfahrzeuge. * Dauerspannungsfahigkeit ist erhaltiich, damit diese
Ausgangssignale alle weiterhin zur Verfligung stehen,

wenn die Stromzufuhr abgeschaltet wird.

¢ IP50 Standard oder IP65 Dynamisch, IP69K
Statisch konfigurierbar.

¢ Schutzabdeckung fiir voriibergehendes Eintauchen
erhaltlich auf Anfrage. Fragen Sie den Hersteller.

Einstellbare Steuerung S-Track

Diese Steuerung funktioniert genau wie die Standardsteuerung, kann aber an
bis zu vier unterschiedlichen Positionen stoppen. Die Stopppositionen werden
mittels einer am Aktuator angebrachten Folientastatur programmiert. Der
groBte Nutzen besteht in der Mdglichkeit, die Stopppositionen der Endschalter

zu andern und, falls erforderlich, zwei zusatzliche Stopppositionen hinzufiigen Funktionen fiir einstellbare Steuerung

zu kdnnen. . - . N
¢ 4 einstellbare Stopppositionen Uber eine einfache

Folientastatur mit vier Tasten.

¢ Der Kunde kann die Endpositionen ,,Eingefahren*
und ,,Ausgefahren“ Uber eine Folientastatur einstellen.
Diese Werte werden dauerhaft fr die gesamte
Lebensdauer des Aktuators im EEPROM-Speicher
abgespeichert.

¢ Die eingestellten Stopppositionen kénnen
aber jederzeit wieder geléscht werden, um die
Werkseinstellungen wieder herzustellen.

e Eingefahren ist Stopp 1, ausgefahren ist Stopp 2. Stopp
3 und Stopp 4 kdnnen beliebig zwischen diesen beiden
Werten positioniert werden.

Standardsteuerung S-Track
Diese Steuerung unterstitzt
den Betrieb der Aktuatoren
der Baureihe S-Track mit
Schaltleistungen von 12
oder 24 V DC. Sie schaltet
den Motor automatisch

ab, wenn die intern
eingestellten Endwerte
erreicht wurden.

: e Wenn Stopp 1 (eingefahren) und Stopp 2 (ausgefahren)
Technische erreicht werden, halt der Aktuator automatisch an und
Daten lasst keine weitere Bewegung in diese Richtung zu. Um
GO7 G11 Gl14 G17 G26 G35 den Aktuator wieder zu bewegen, muss die FlieBrichtung
des Stroms umgekehrt werden.
Belastbarkeit 556 N 778N 80N 1001 N 1334N 1779N e Werden die Positionen Stopp 3 und Stopp 4 verwendet,
1251bs. | 1751bs. | (2001bs) | (225 Ibs.) | (300 Ibs.) | (400 Ibs.) wird die Stromzufuhr zum Aktuator bei Erreichen dieser
Geschwindigkeit 25 mm 18 mm 15 mm 12 mm 8 mm 6 mm Positionen unterbrochen, bis der Eingangsstrom aus-
bei voller Last (1,0 Zollys | (0,75 Zol)/s | (0,62 Zoll/s | (0,50 Zoll/s | (0,33 Zollys | (0,25 Zollys und wieder eingeschaltet wird. Wird wieder Strom
Eingangs- eingeschaltet, kann er sich in beide Richtungen bewegen.
spannung 12 oder 24 Volt Gleichstromspannung fir alle Modelle ¢ Die Positionsgenauigkeit ohne Last relativ zur
. urspriinglichen Einstellung der Stoppposition liegt
Statische . 3150 N (700 IbS) fur alle Modelle innerhalb von 2,54 mm ( 0,10"). Dieser Wert |Iegtl bei
Belastbarkeit Anwendungen unter Last noch besser, weil weniger
Hublinge 50, 100, 150, 200, 254, 300 mm (2, 4, 6, 8, 10 und 12 Zoll fir alle Nachlauf stattfindet.
9 Modelle ¢ Die Wiederholbarkeit des Erreichens derselben
Einschaltdauer 25 % fiir alle Modelle Stoppposition liegt innerhalb von 0,254 mm (,010”).
0
Betriebstempera- | oq oG bis + 65 °C fii alle Modelle, -40 °C bis +80 °C erhétich
turbereich .
Typische Anwendungen

Umgebung IP50 Standard, IP65 Dynamisch, IP69K Statisch konfigurierbar e Biromaschinen in e Plattform-

Gebauden Hebevorrichtungen

* Medizintechnik o Toroffner
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S-Track

S-Track-Konfigurator

PIN D: DAUERSPANNUNG (-)

PIN E: AUSGANG EINFAHRGRENZE
PIN F: POTENTIOMETERAUSGANG
PIN G: DAUERSPANNUNG ERDE
PIN H: SIGNAL ERDUNG

MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten in Klammern.

Abmessungen
Hub HA*
50 mm (2 Zoll) 236,7
100 mm (4 Zoll) 236,7
150 mm (6 Zoll) 2875
200 mm (8 Zoll) 338,3
254 mm (10 Zoll) 389,1
300 mm (12 Zoll) 439,9

st P GI1 - 12V - DN - 08 - 1
Modellnummer des Spannung Hublzinge
Aktuators 12— 12vDC
S1—  Aluminiumgehause 24— 24V DC gi - ?80”"“ (2(422”)”)
S2— Plastikgehduse - mm {4 Z0! Y
J 06— 150 mm (6 Zol) IP-Schutzart
08 — 200 mm (8 Zoll) Leer— IP 50
10— 250 mm (10 Zoll 1- P 65/P6IK
Ausgang/Endschalter 12— 300 mm (12 Zoll
PO— Einfache Steuerung, keine Ubersetzungsverhéltnis
Ausgdnge 607 1" 44 375-8Spindel
P1 - S-Track einfache G11 75" 44 .375-12 Spindel i
Steuerung, POT-Ausgang G14 62" 44 .375-16 Spindel Endanschlussstiick
und Endschalter G17 50" 18 ,375- 8 Spindel Leer— STD
G26 .33 18 .375-12 Spindel R90— 90
K1 - Tastatur-Steuerung G35 25" 18 .375- 16 Spindel
Fiir Schutzabdeckung

Bitte einscannen um das Video zu sehen!
Video zur grundlegenden Auswahl von Linearantrieben
https.//p.widencdn.net/ydtpk6

Die Bestelldaten erhalten Sie vom Hersteller.
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Abmessungen
Al [
mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
S-Track Hub 102 4 152 6 200 8 254 10 300 12
A 236,7 9,32 287,5 11,32 338,3 13,32 389,1 15,32 439,9 17,32
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich
[,A]
HUBTOLERANZ ,A"
EINGEFAHREN
BETRAGT
+-078[1,98]
79 [181.1]
- [516] _ | [.31 ) 713
2.03 [9]
L [145] 3
[439] 57
173 LUFTUNG FUR 125" [3,18] (37] o |
ENTLUFTUNGSROHR r 146 :
©
[322] N
1 % Y [1992:0.13 (193]
RV X
‘ Q 0.784+.005 Q O 8
[106.4] el
19 [9.65] r
9.53
0 380 el
375 DURCH
BEIDE ENDEN / L )
= STECKVERBINDER METRI-PACK 150 (DARGESTELLT) (Ol 2 ©
PASST INS GEHAUSE DES AKTUATORS
[132;] 16 AWG-KABEL VERWENDEN
: PIN A: DAUERSPANNUNG (+)
(@] PIN B AUSGANG AUSFAURGRENZE ALLE ABMESSUNGEN SIND NENNWERTE,
)7 PIN C: STROMZUFUHR EINGANG FALLS NICHTS ANDERES ANGEGEBEN IST



S-Track

Schaltbild fiir einfache und einstellbare Steuerung

S-Track-Aktuator

Schalthild

Britische* MaBeinheiten

BEISPIEL mit vom

Kunden beigestelltem Eingang
G © Schalter: zweipoligen Leistung
IE[[I: Wechselschalter mit 12/24V DC
n Mittelstellung ,Aus” 12V DC. 15 A + |
Meri-Pack 24V0C, 7,5 A r{ =
Stg Crll(—erac Pin A: Eingangsspannung 12/24 V DC Sicherung empfohlen ! |
e e . -\ |
12047937 Dj“}“.‘“_‘. -------------------- B o e ¢ i
”HH Pin D: Eingangsspannung 12/24 V DC i_ ! !:.\_!:L __________________________________ :'_____*
Wird in A Ausfahren = Pin A + & Pin D — T Ir' !
Kontaktstelle 1 Einfahren = PinA—&Pin D + [ !
iy | |
am S-Track- I . ! !
Aktuator i Pin B: Ausfanrbegrenzungsausgang, 12/24 VDC @ 1A FAUStafiéuchte, Relaisodery __ 1A-Sicherung ! !
gesteckt T , | _isolierter SPS-Eingang 1 1 empfohlen i [
i _ Pin C: Dauerspannungseingang +12/24V0C ___ __ ZIZITTITIIITIIIY SN L gN el ! !
it __Pin E: Enfahmegrenzerausgang, 12/24VOC @ 1A _ fiusfaiuicie, Relis oder]_ |
il |_ solierter SPS-Eingang_ | 1 Alle gestrichelten !
m A Ao oune e ! Linien sind vom i
iii____P_lll_lif\Ea_l(EJ_er_/-\_UEg_aEg_ 9_1_0_\/_D_C _______________ 1 Anzeige, Messgerat oder L_'b Kunden beigestellte E
! | iollerter SPS-Eingang _ 1 ¢l |
I Pin G: Dauerspannungserdeeingang - Verbindungen 1
_________________________________________________________ N o __
I 7/
I

Pin H: Signal Erdung

Leistungskurven hritische

Messwerte*
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Belastbarkeit 125 Ibs.

= = = Geschwindigkeit

Stromaufnahme

Fiir metrische MaBangaben, siche Seiten 17-18.

S Track G07-12VDC

S Track G07-24VDC

1.09 1.09
g} 107 @ % 107 @
o (=}
E s N & 105 N
1 — I a—
) 1.03 '© ) 1.03 'S
5 s E )
g 1.01 § g 1.01 §
=1 =
g 099 5 & 099 5
S & S 3
& 097 © & 097 ©
1 0.95 0.95
0 25 50 75 100 125 0 25 50 75 100 125
Last - Ibs Last - Ibs
Belastbarkeit 175 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seiten 17-18.
S Track G11-12VDC S Track G11-24VDC
6 0.83 3 0.83
e 08 o < ~ 08
> 2 S 25 £ =
g- E g- 0.77 E
<|: 0.77 ) T 2 A )
@ 074 3 @ 074 S
E s Eis s
= o g 8 o 8
S = 5 1 H
g 068 § g 068 S
S & S 8
& 065 S &H 05 ~< 065 S
0 0.62 0 0.62
0 25 50 75 100 125 150 175 0 25 50 75 100 125 150 175
Last - Ibs Last - Ibs
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S-Track

Leistungskurven britische Viaeinheiten
Messwerte*

= = = Geschwindigkeit
s Stromaufnahme

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Belastbarkeit 225 Ibs.

Fiir metrische MaBangaben, siehe Seiten 17-18.

S Track G14-12VDC

S Track G14-24VDC

6 0.63 3 0.63
I~ -~ I~ -~
S5 ~ o 06 & 525 ~ o 06 2
I=% ~ 3 =% -~ >
£ ~ - N £ ~ N
<4 < 057 | T2 - 057 |
-~ = -~ =
-2} -~ g o < g
E3 054  E15 - 054 >
[ ~ o © -~ b=
£ ™ < £ £ ~ =
32 < 051 2 Z 1 — 051 2
£ == 3 £ ~ -~ %
S ~ @ e ~ @
&1 ~ 048 < 505 048 <
0 0.45 0 0.45
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225
Last - Ibs Last - Ibs
Belastbharkeit 250 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seiten 17-18.
S Track G17-12VDC S Track G17-24VDGC
5 0.55 25 0.55
L N — o & N — 2
Q4+ 052 = g2 = 052
E' ~ | 2 E‘ ~ i '\ll
< ™ < / ) < ~ - / -
3 ~ — 049 %  L15 ~ — 049 £
@ S -~ d ] @ ~ ~ - =)
E > £ E > 2
= / -~ R=2 = / -~ =
] - ~ k=1 ] - -~ =
£ 2 > ~— 046 E £ 1 —— ~ 046 =
= -~ = 5 ~ < g
g — < g E — ~d 2
-~ a (&)
g 1 << 043 go.s ~J 043
-~ ~ -~
0 0.4 0 0.4
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Last - Ibs Last - Ibs
Belastbarkeit 300 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seiten 17-18.
S Track G26-12VDC S Track G26-24VDC
6 0.34 3 0.34
w
@ @® =
85> o ro.saé 825 > < 038 3
E Sd NoE Sd )
I 4 \\ -~ '0.32.; I, \\ -~ L 032 'E
] S ~ e o S ~ >
E 031 & E 031 S
= -~ = = -~ c
g ~ - - £
£ 3 - £ £15 = =
E] ~ r03 £ 32 ~ F03 ©
£ -~ ~ .5 g ~ 8
S 9 / - 8 S 1 / S~ S
g N 0295z~ < - 0.29
-~ ~ -~
-~
1 028 05 = L o2s
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300
Last - Ibs Last - Ibs
Belastbarkeit 400 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seiten 17-18.
S Track G35-12VDC S Track G35-24VDC
7 0.27 35 0.27
w
® g S o 3~ =
3 ~ 05 = & ~ F0.25 Q
g 5 =~ / N §25 =~ ~ / '\"
I =
4)4 \\“ // 023 % q',z \“ // 70.23%
£ ~ = £ ~ 5
8 3 / ~ -g) ﬁ.l 5 / ~ £
£ - L0221 £ £ S < 021 2
=1 ~ = =1 -~ S
< 2 " = < 1 i -~ @D
£ - -~ 2 £ - ~ 5]
g SN~ 019 & £ - 019 <
&1 ~ S Hos e
0 0.17 0 0.17
0 50 100 150 200 250 300 350 400 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Last - Ibs Last - Ibs
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S-Track

Belastbarkeit 556 N

Leistungskurven metrisch
Messwerte*

= = = Geschwindigkeit
Stromaufnahme

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Fiir imperiale MaBangaben, siche Seiten 15-16.

S Track GO7-12VDC

45

e 4 =~ = //

¥

(=3 ~

£ss S< _—

1 ~

o 3 ~_ ~

£

% //,\ ~

e 25 ~

3 S S

e 2
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&» 15 o~ ~
0 m 223 334 445 556

Last-N

Belastbarkeit 779 N

275
27
26.5
26
255
25
245

24

Geschwindigkeit — mm/s

S Track GO7-24VDC

2.25 275
~ ~ /
@
z s // 72
Eins S o 25 E
1 ~ ~ 1
2 15 ~ % 8
s //\ ~ 'g’
S 1.25 < 255 Z
= ~ 5
g 1 > e % 5
s ~ g
&0.75 - > 245 S
05 2
0 11 223 334 445 556
Last—N

Fiir imperiale MaBangaben, siche Seiten 15-16.

S Track G11-12VDC

S Track G11-24VDC

6 21 3 21
E5 ™~ 2 B>« 2
E' ~ < - 20 E g_ ~ - - 20 E
<4 > < — T < 2 S < — i
. ~< — LRI ~< 195
Es \/ > Eis ‘IK/ >
E / = ~ - 18 E E / = ~ 18 E
32 / S E 21 / S E
e ™~ =} £ I~ [=}
§1/ S L7 8 gos/ ~ . 17 8
t7 - S & 0. - 3
~ -~
-~
0 - 16 0 16
0 11 223 334 445 556 668 779 0 111 223 334 445 556 668 779
Last-N Last—N
Belastbarkeit 1001 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seiten 15-16.
S Track G14-12VDC S Track G14-24VDC
6 16 3 16
~ ~
25 il S ] So5 il S »
3 E 15 ¢ 8~ R F15 g
£ ~ E E N £
T4 >~ T2 S~ ]
® = 14 o ~ T4 g
Eg = S Eis > >
< ™~ k=1 5] ~ k=1
£ S o 13 £ &£ SO 13 £
E S < E g 1 < E
E ~ 2 g ~ = [
E1 128 Eos 2 g
w & L
0 11 0 11
0 111 223 334 445 556 668 779 890 1001 0 111 223 334 445 556 668 779 890 1001
Last-N Last—N
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S-Track

Leistungskurven mefrisch
Messwerte*

= = = Geschwindigkeit
Stromaufnahme

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Belastbarkeit 1113 N

Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seiten 15-16.

S Track G17-12VDC

5 135
. S L /
3 . S o - 13 g
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Last-N

Belastharkeit 1335 N

S Track G17-24VDC

25 > 135
-~

w
g, RS ‘13 B
=% £
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£ /\ .g’
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Last-N

779 890 1001 1113

Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seiten 15-16.

S Track G26-12VDC S Track G26-24VDC
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Last-N Last-N

Belastbarkeit 1780 N

Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seiten 15-16.

S Track G35-12VDC

S Track G35-24VDC
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g S d / - 65 2 3 ~ L 65 E
£ ~ £
E 5 =~ — E § 25 S~ — !
- 6 1 -~ 6 =
L e 5 2 ER e £
£ s X E | 56
§3 1 ~d 5.5_§= 515 T \__\ 5.5§

£ -~ = £ -~

- ] ~ - s £ % _ ~~ 5 %
g2 = - s g 1 = < 2
g ~ g £ ~ S

&1 - 45 & & 05 - 45

0 4 0 L4

0 223 445 668 890 1113 1335 1558 1780 0 223 445 668 890 1113 1335 1558 1780
Last— N Last— N

18 www.warnerlinear.com P-1581-WL-DE-A4  10/18



